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تعریفال
نیة مجھز بدائرة الكترو، DC MOTORھو عبارة عن محرك تیار مستمر 

ومجھز بصندوق تروس ، للتحكم بدقة فى اتجاه دوران و وضع عمود المحرك 
GEAR BOX.

التصنیف
.SPECIAL MOTORSمن انواع المحركات الخاصة 

نواعلاا
::النوع الاول::

STANDARDنوع  SERVO MOTOR ، فیھ یكون المحرك قادر
ب الساعة و عكس درجة فى الاتجاھین مع عقار180الى 0على الدوران من 

.عقارب الساعة
::النوع الثانى::

CONTINOUSنوع  SERVO MOTOR ، فیھ یكون المحرك قادر
درجة فى الاتجاھین مع عقارب الساعة و عكس 360الى 0على الدوران من 

.عقارب الساعة

الانواع بشكل عام
::النوع الاول::

الخطیة بین الجھد بالعلاقة یتمیز، التیار المستمرمحركات تعمل على 
منظومة التحكم بھ ابسط ، العلاقة الخطیة بین العزم والسرعة ، والسرعة 

لا یمكن استخدامھ ، یحتاج الى صیانة مستمرة ، أعلى سعرا و وزنا، واكفأ 
.فى المناطق الخطرة بسبب الشرارة التى تحدث عند الفرش

::النوع الثانى::
، تمیز ببساطة التركیب وقوة التحمل ی، التیار المترددمحركات تعمل على 

العلاقة بین العزم والسرعة لیست ، العلاقة بین الجھد والسرعة لیست خطیة 
حیث ان HIGHLY COUPLEDیعتبر ، أقل سعرا و وزنا ، خطیة 

ROTORوالعضو الدوار STATORالزاویة بین مجالى العضو الثابت 
.درجة90لیست 

لاحظ
وضع عمود المحرك ھو العامل الاساسى فى تحدید

POTENTIOMETER وھو عبارة عن مقاومة متغیرة حیث تؤدى الى
تغیر الجھد الخارج منھا وعن طریق قیمة الجھد الناتجة تحدد الدائرة 

.الالكترونیة وضع عمود المحرك



مكوناتال
.مضاعفة السرعة و زیادة العزوموظیفتھ، صندوق التروس ::اولا::
استلام اشارة التحكم من المیكروكنترولر لیتم وظیفتھا، تحكم دائرة ال::ثانیا::

.تشغیل المحرك
.القیام بالحركةوظیفتھ، المحرك :: ثالثا::
وضع عمود المحرك تعطى جھد تناظروظیفتھا، المقاومة المتغیرة :: رابعا::

.وھى تتحرك مع عمود المحرك، بناء على قیمة مقاومتھا 

شكلال

التحكم فى الحركة
 الاصفروالاحمروالاسودیوجد ثلاث اسلاك خارجة من المحرك ھم.
 السلك الاسودGROUNDفولت0یتصل بالارضى ب.
 السلك الاحمرPOWER فولت5یتصل بموجب ب.



 السلك الاصفرCONTROL الخاص باشارة التحكم وھى مجموعة
ف عرض ھرتز مع اختلا60ھرتز ولیس 50بتردد PWMنبضات 

.النبضة بحسب اتجاه الدوران المطلوب

كیفیة الحركة
 میللى ثانیة20أى1/50ھرتز تكافئ 50نعلم ان.
 لكى یدور محرك السیرفو فى اتجاه معین یحتاج الى مجموعة نبضات

.HIGH+LOW=20msوعرض النبضةھرتز50بتردد
::مع عقارب الساعة::
 نقوم باعطاءه نبضة ه عقارب الساعةاتجااذا اردنا المحرك ان یدور فى

، میللى ثانیة ) 19(لمدة 0ونبضة ، میللى ثانیة ) 1.0: 0.7(لمدة 1
.میللى ثانیة20أى 19+1وبالتالى یكون الزمن الدورى 

 0.7الى 1كلما قل عرض النبضة من 0الى 180تقل الزاویة من
.ثانیة

::عكس عقارب الساعة::
 نقوم اتجاه عكس عقارب الساعةیدور فى اذا اردنا المحرك ان

) 18(لمدة 0ونبضة ، میللى ثانیة ) 2.0: 1.7(لمدة 1باعطاءه نبضة 
.میللى ثانیة20أى 2+18وبالتالى یكون الزمن الدورى ، میللى ثانیة 

 1.7الى 2كلما قل عرض النبضة من 0الى 180تقل الزاویة من
.ثانیة



::العودة للوضع الاصلى::
درجة نقوم باعطاءه 0أى وضعھ الاصلىذا اردنا المحرك ان یعود الى ا

، میللى ثانیة ) 18.5(لمدة 0ونبضة ، میللى ثانیة ) 1.5(لمدة 1نبضة 
.میللى ثانیة20أى 18.5+1.5وبالتالى یكون الزمن الدورى 

ممیزاتال
.عزوم قویة-١
.فى التحكمو دقة سھولة -٢
.ئم جمیع التطبیقاتالتوافر باحجام مختلفة لتلا-٣
.امكانیة العمل لفترات طویلة دون ارتفاع فى الحرارة-٤

تطبیقاتال
 اجنحة ، اطباق استقبال الاقمار الصناعیة ، تحریك أجھزة الرادار

.بعض انواع اجھزة الطباعة، الطائرات 
من الملاحظ ان كل ھذه التطبیقات تتمیز بسرعات بطیئة جدا.


